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XDGS58 方形微型光栅尺（经济型）

光栅尺的优点：光栅尺测量直线轴位置时不存在任何附加

的机械传动元件，用光栅尺控制位置的控制，直线光栅尺可以

检测出机械传递误差并能在控制系统电路中给予修正，直线光

栅尺采用封闭式结构，铝制外壳保护光栅、扫描单元和轨道免

受灰尘、切削的影响，弹性密封条保护外壳的密封。

测量原理：光栅尺采增量测量法，增量测量法的光栅是周

期性的光栅刻线。位置信息是通过计算自某点开始的增量数测

量步距获得的。由于必须用绝对参考点确定位置值，因此在光

栅尺上还刻有一个带参考点的轨道。参考点确定的光栅尺绝对

位置值可以精确到一个测量步距。因此必须通过参考点来建立

绝对参考点或定为原点。

XDGS58 光栅尺，是以高精度光栅作为检测元件的精密测量

装置，与数显表配套，组成高精度数字化测量仪器,可代替机械

式千分表、扭簧比较仪、深度尺、电感测微仪和精密量块，可

输出 485 信号或者增量脉冲信号,分辨率达到微米级，用于自动

化大生产中在线检测以及精密仪器的位置检测，其特点是测量

值数字化显示,精度高，稳定可靠，读数直观准确。

XDGS58 系列光栅尺是小量程高精度测量长度传感器，安

装空间小，使用寿命长，其应用包括产品计量多点检测、测量

设备、检测和位置测量等领域。

产品特点
※采用高精度的玻璃光栅

※采用优质轴承、可拆换各种测头

※分辨率 ：0.5μm，1μm，5μm
※行程 ：10mm，20mm，30mm，40mm，50mm，

75mm
※接口信号 ：TTL

RS485信号（ MODBUS-RTU协议）

※响应频率 ：500K
※栅距 ：10μm、20μm
※工作电压 ：5VDC、24VDC
※重复精度 ：±0.001mm
※工作温度 ：10至 40℃
※存储温度 ：-10至 50℃
※工作速度 ：<500mm/s

产品选型
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技术数据

有效行程 10mm 20mm 30mm 40mm 50mm 75mm

测量范围 0-10mm 0-20mm 0-30mm 0-40mm 0-50mm 0-75mm

重复精度 ±0.001mm
分 辨 率 0.5μm，1μm，5μm

信号类型 TTL / RS485 信号（ MODBUS-RTU 协议）

响应频率 500K

栅 距 10μm、20μm

工 作 力 <2.5N

工作速度 <500mm/s

工作电源 5VDC、24VDC

工作温度 10至 40℃

存储温度 -10至 50℃

出线电缆 默认 2m(线缆 20m 内可定制)，9PIN 接头

输出信号

光栅尺在一定间距刻度的主尺和指示尺之间 ，光源（ LED ）

和受光元件（光电二极管）彼此相对。当光栅尺相对检测器移动时 ，

透过指示尺窗口的光线强度连续变化 ，同时输出 2 路相位差 90°

的脉冲信号 ，可以根据这个相位差来判断传感器的方向是正向还是

反向 ，正向时 A 相超前 B 相 90°先进行相位输出 ，反向时 B 相

超前 A 相 90°先进行相位输出。

0.5：分辨率 0.5μm
1：分辨率 1μm
5：分辨率 5μm

行程 电压 L02M:线缆长
度

通讯
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产品图纸

光栅尺 XDGS58尺寸图

尺寸参数
单位：mm

行程 L1 L2
10mm 10 92
20mm 20 112
30mm 30 132
50mm 50 172
75mm 75 222

接头定义

输出类型
线缆颜色及定义

红 黑 绿 白 黄 棕 灰 橙 屏蔽

长线驱动（差分） VCC 0V A B Z
——

A
——

B
——

Z F

单端（NPN、PNP） VCC 0V A B Z F

RS485信号(MODBUS-RTU协议) VCC 0V 485A 485B

安装方法

光栅尺主要用于高精度测量。使用时除保证环境条件外 ，正确的安装与使用不仅保证测量精度 ，还能延长使用寿命。光栅尺正确安装

位置是测杆朝下或水平放置 ，安装固定方式有两种 ：①以螺钉固定 ，固定孔中心距 14 ±0.2mm ， ②以 17 轴夹紧 ，安装固定后 ，测杆

中心线垂直于被测工件。使用时，测头接触基面 ，数显表清零 ，轻轻提起测杆 ，当测头接触被测工件表面时 ，数显表显示值就是测量值。切

忌快推或快速释放测杆 ，以免损坏光栅或因撞击影响传感器精度。

使用举例

XDGS58 是性价比较高的高精度位移测量传感器 ，即可以单点测量又可以构建多点测量系统 ，测量精度高 ，信号稳定可靠。

1.与 XDGS600 数显仪表配合使用 ，可以直观准确的观察到测量数据。

2.选用 24V 信号的 XDGS58 光栅尺可以直接与 PLC 的高速计数器连接 ，直接采集测量数据。

3. XDGS58 光栅尺与 485 转换模块配合使用 ，可输出 485 信号 ，实现与上位机的通讯。

4. 可选用不同的测头 ，实现对不同工件的测量 ，和特殊场合的测量需求。
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▉ 通讯操作说明

标准 MODBUS RTU 通讯协议介绍

波特率 9600 校验位 ：无校验 数据位 ：8 位 停止位 ：1 位

功能类别 指令状态代号 参数名称
八进制寄

存器地址

十六进制

寄存器地

址
写入值代号 备注

写参数 06 状态下

数据清零 40 20 0000 写入值 0000

设置通讯波特率 42 22

1 ：9600

2 ：19200

3 ：38400

默认值 ：9600

修改后重新上电生效

设置通讯 ID 44 24 1 默认地址 ：1

设置传感器计数方向 52 2a
0（默认）

或 1

0 ：弹出状态为起点（默认）

1 ：回缩状态为起点

读参数 03 状态下 读取当前值 0000 0000 2 当前实际位移值

▉ 数据说明

1. 读取当前数值 ：
发送指令 ： 01 03 00 00 00 02 C4 0B

本机地址 指令 寄存器地址 寄存器数量 校 验
返回数据 ： 01 03 04 00 00 2E B8 E7 E1

数值（接收的数值都是 16 进制数据）

2. 修改通讯 ID ：

发送指令 ： 01 06 00 24 00 02 48 00

本机地址 指令 寄存器地址 新的 ID 号 校验

返回数据 ： 01 06 00 24 0200 E9 F3

本机地址 指令 寄存器地址 新的 ID 号 校验

3. 清零指令

发送指令 ： 01 06 00 20 00 00 88 00

4. 修改波特率（修改后重新上电生效）

发送指令 ： 01 06 00 22 00 03 69 C1
本机地址 指令 寄存器地址 波特率代号 校验

返回数据 ： 01 06 00 22 03 00 29 30
本机地址 指令 寄存器地址 波特率代号 校验

5. 修改计数方向

发送指令 ： 01 06 00 2A 00 01 69 C2
本机地址 指令 寄存器地址 方向代号 校验

返回数据 ： 01 06 00 2A 01 00 A9 92
本机地址 指令 寄存器地址 方向代号 校验
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